sin(z + y) = cos(x) sin(y) + sin(z) cos(y) x | deg | cos(x) | sin(x)
cos(z + y) = cos(x) cos(y) — sin(z) sin(y) 0 |o° 1 0
cos(2z) = cos?(x) — sin?(z) z |30° \/TE 3
sin(2z) = 2sin(z) cos(z) |45 [2 V2

1+ cos(22) 1— cos(23) 4 2 2
cos?(z) = %M sin?(z) = —5 ~ [goe |2 V3

3 2 2
cos?(z) + sin?(z) =1 z l90° |0 1
cos(—z) = cos(z)  sin(—z) = —sin(x) 2 | 120° |0 \/Tg
Subsitution mit Hilfsvariable %7‘1’ 135° - 3@

i o 1
tan(z) = S22) cot(x) = L&) g | 150° | BRI |3
tan(z) = —cot(z +2)  cot(z) = —tan(z +I) || 7 | 180° = o
cos(z — §) = sin(x) sin(z + §) = cos(x) 3m | 270° | 0 =
sin(z) cos(y) = 1 sin(z —y) + 3 sin(z + y)

Fir z € [1,1]
arcsin(z) = —arccos(z) — § € -3, 5]
arccos(z) = —arcsin(z) + 5 € [0, 7]




